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Teme licenta/diploma — Prof. dr. ing. Felix ALBU

1.

e

Tehnici de filtrare adaptiva in fotopletismografie
Algoritmi de control activ al zgomotului

Algoritmi adaptivi pentru anularea reactiei acustice
Tehnici de clasificare a zgomotului urban
Identificarea aritmiei cardiace pe electrocardiograma

Teme licentd/diploma — Conf. dr. ing. Nicoleta ANGELESCU

1.

2.
3.

Detectarea agentilor patogeni la frunze folosind retele neuronale (limbajul de programare
Python)

Diagnosticarea bolilor de ochi folosind retele neuronale (limbajul de programare Python)
Diagnosticarea cancerului de san folosind invétarea automata (limbajul de programare
Python)

Teme licenti/diplom: — Conf. dr. ing. Gabriel PREDUSCA/dr. ing. Denisa CiRCIUMARESCU

1.

2.

6.

7.

Sistem inteligent de analiza si predictie a traficului in retele multi-gigabit folosind telemetrie
streaming si modele Al pentru detectia anomaliilor.

Platforma cloud-native pentru achizitia, agregarea si securizarea datelor de retea, cu
mecanisme Al de identificare a atacurilor Zero-Day.

Implementarea unui sistem Al-driven pentru optimizarea performantei retelelor Wi-Fi 6/6E
prin analizd automata a spectrului si ajustare adaptiva a parametrilor radio.

Arhitectura hibridd edge—cloud pentru achizitia datelor [oT multisenzor si evaluarea securitatii
prin modele Al de clasificare a riscurilor si comportamentelor anormale.

Optimizarea traficului VoIP in retele IEEE 802.11ax prin evaluarea latentei, jitter-ului si
calitatii serviciului utilizand NetSim si Wireshark

Studiu comparativ al performantelor rutarii traditionale si Software Defined Networking
(SDN) in infrastructuri enterprise utilizand NetSim.

ALU parametrizabila pe 8/16/32 biti cu afisare pe FPGA.

Teme licentd/diploma — Conf. dr. ing. Dan Constantin PUCHIANU

1.

2.
3.
4

e

Retea de senzori wireless pentru monitorizarea parametrilor de mediu

Sistem de irigare automata bazat pe conditiile reale ale solului

Sistem distribuit bazat pe ESP32 pentru supravegherea parametrilor energetici ai unei cladiri
Platforma inteligenta pentru supravegherea surselor de apd folosind senzori si comunicatii
wireless

Sistem de securitate si control al accesului bazat pe recunoastere RFID si comunicatie Wi-Fi.
Monitorizarea de la distanta a consumului de energie electrica si afisarea datelor intr-un panou
de control centralizat.

Teme licentd/diploma — Conf. dr. ing. Oliver Narcis MAGDUN

1.

Dezvoltarea unui software in C cu interfatd windows pentru analiza spectrald a tensiunilor
linie-pamant si a curentilor de mod comun 1n sistemele de actionare electrica

Proiectarea filtrelor de mod comun in actionarile electrice cu invertoare

Proiectarea unui sistem de comanda cu tranzistoare pentru controlul motoarelor de curent
continuu

Calculul electromagnetic al unei masini axiale de curent continuu cu magneti permanenti prin
metoda elementului finit



5.
6.

Calculul electromagnetic al unei masini asincrone trifazate prin metoda elementului finit
Calculul electromagnetic al unei masini de c.c. fara perii prin metoda elementului finit

Teme licenti/diplomi — Conf. dr. ing. Ioan Ciitilin DRAGOI

Nk v

Sistem Scara rulanta inteligenta (macheta printata 3D controlatd de Arduino Uno)
Robot controlat prin comenzi vocale

Plotter de tip Polargraph printat 3D si controlat de o placa Arduino

Harta interactiva a planetei cu afisarea orei locale si prognozei meteo

Joc Arcade cu interfata fizica bazata pe carduri RFID

Teme licenti/diplomi — S. dr. ing. Ion CACIULA

1.

2.

Dtectarea cazurilor de malarie folosind imagini microscopice (limbajul de programare
Python)

Clasificarea speciilor de tantar Aedes aegypti si Aedes albopictus folosind retele neuronale
(limbajul de programare Python)

Teme licenti/diplomi — SL. dr. ing. Marius Giorgian IONITA

1.

Nowvbkwd

Platforma stabilizatoare pentru camera de tip GIMBAL

Sistem pentru monitorizarea parametrilor biologici ai arborilor cu transmisie prin LoraWan
Emitator radio

Robot autostabilizator

Robot valet cu interactiuni bazate pe Al

Dispozitiv pentru masurarea deplasarilor micrometrice si submicrometrice

Interfata haptica pentru controlul unui sistem mobil



